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Szkolenia na wozki widtowe: (+48) 533 601 668
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www.toolmex-truck.com.pl

HANGCHA GROUP CO,, LTD. reserves the right to make any changes without notice concerning
colors, equipment, or specifications detailed in this brochure, or to discontinue individua
models. The colors of trucks, delivered may differ slightly from those in brochures.

ODDZIALY SERWISOWE

Oddziat Czeladz
ul. Letnia 3, 41-253 Czeladz
slask@toolmex-truck.com.pl

Oddziat Pita
al. Wojska Polskiego 100, 64-920 Pita
pila[@toolmex-truck.com.pl

Oddziat Gdynia
ul. Handlowa 1, 81-061 Gdynia
gdansk(@toolmex-truck.com.pl

Oddziat Swidnica
ul. Szarych Szeregdw B, 58-100 Swidnica
swidnica(@toolmex-truck.com.pl

Oddziat tomianki
ul. Kolejowa 380, 05-092 tomianki
lomianki@toolmex-truck.com.pl

Oddziat Ostroteka
tawy 72, 07-411 Rzekunh
ostroleka(@toolmex-truck.com.pl

Oddziat Rzeszow
ul. Przy Torze 1, 35-205 Rzeszaw
rzeszow@toolmex-truck.com.pl

Oddziat Jasto

ul. Przemystowa 11/7, 38-200 Jasto
jaslo@toolmex-truck.com.pl
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3-kotowe wozki elektryczne z
serii XC z zasilaniem LI-ION

0 udzwigu od 1,300 do 2,000kg

The World of Hangcha
SINCE 1956
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Doskonata ergonomiczna konstrukcja

/ Duza przestrzen robocza — ponad 50% wieksza niz w tradycyjnych
elektrycznych waézkach trzypunktowych.

/ Powiekszony pedat hamulca i hamowanie regeneracyjne zmniejszajg
zmeczenie kierowcy.

/ Opcjonalny system finger zintegrowanymi elementami sterujgcymi w

Nowa seria 3-kotowych wozkaw widtowych z napedem elektrycznym

0 no$nosci odpowiednio 1,3t,1,5t,1,6 t,1,8 ti 2,0 t to specjalistyczny podiokietniku twykgeznik awaryiny, kiakson, przefaezniki ohstughwane
sprzet. Wyposazone w specjalne w specjalne ogniwa i moduty do ﬁaspfeevrfnviva?gLee'?,'fy‘étnrﬁgzrﬂﬁzzf  posradnictwam magistrall AN
obstugi baterii litowych, opracowane wspadlnie przez HANGCHA oraz

CATL, charakteryzujg sie duzg predkoscig podnoszenia, duzg
predkoscig jazdy, doskonatg ergonomig, tatwg obstugg i wysokim
poziomem bezpieczenstwa.

Wyswietlacz znajduje sie nad gtowg operatora, a
W nowszej wersji ze sterownikami ENPOWER
znajduje sie juz w desce rozdzielczej. Obstuga
jest bardzo fatwa i intuicyjna.

tatwa ohstuga i konserwacja

/ Szczelna pokrywa i ptyty boczne chronig gtéwne elementy przed
kurzem i woda.

/ Kluczowe czesci sg rozmieszczone w sposéb utatwiajgcy
konserwacje i naprawy.

/ Pokrywa z gazowg sprezyng samo-zamykajgca otwiera sie szerokao,
co utatwia serwis i wymiane akumulatora.

Pakiety mozna tatwo wyjgé za pomocag
recznego lub elektrycznego wozka, a takze
wygodnie naprawiac i konserwowac.

Zaawansowanie

/ Zintegrowany sterownik MOSFET zapewnia ptynng i precyzyjng

kontrole jazdy oraz podnoszenia, z funkcjami: regulacji predkosci,
hamowania regeneracyjnego, wstecznego i przeciwposlizgowegao.
/ Silnik napedowy AC o duzej mocy z konstrukcjg mostkowa.

/ Wysokowydajny silnik pompy olejowej AC z petnym zestawem

HANGCHA

zabezpieczen i wbudowanymi czujnikami predkosci i temperatury, co
zwieksza niezawodnosc i trwatosc.

/ Niski poziom hatasu — nawet 73 dBA.

Komfort

/ Nisko potozony $rodek ciezkosci i stahilno$¢ zapewniajg komfort
podczas

skrecania.
/ Inteligentny czujnik umozliwia ptynne, buforowane opuszczanie widet.

/ Automatyczne spowolnienie opuszczania przy 100-60 mm chroni
towary,

palete i podioze.

/ Cicha praca, brak emisji i 0szczednos$¢ energii — zgodne z
wymaganiami

ekologicznymi.

/ Duzy ekran LED z przyjaznym interfejsem zapewnia dobrg
widocznose i

czytelne odczyty.

i

Maszt o zoptymalizowanej konstrukcji nie
ogranicza widoczno$ci operatora. Powigkszony
otwor wozka widtowego zapewnia szersze pole
widzenia. Wysokie potozenie punktu podparcia
sitownika przechylajgcego poprawia
przenoszenie sity i stahilnos¢ pracy masztu.

Ergonomiczna kierownica o matej $rednicy z
regulacja nachylenia zapewnia Kkierowcy
komfort podczas jazdy.

Siedzenie mozna regulowac w przod i w tyt
o 210 mm.



Gtowne akcesoria

/ Gtéwne komponenty elektryczne, takie jak sterownik silnika,
stycznik, wtyczka zasilajgca, wytgcznik awaryjny, deska
rozdzielcza, pedat gazu, sg produktami znanych zagranicznych
marek.

/ Wytgcznik awaryjny wyposazony w standardowej konfiguracji

jest zgodny z europejskimi przepisami bezpieczenstwa.

/ Elektroniczne i hydrauliczne urzadzenia zabezpieczajgce przed

przecigzeniem.

Standardowa specyfikacja

/ Podwajne silniki napedu AC

/ Wysokopragdowy silnik pompy oleju AC

/ Cicha pompa zebata

/ Wielofunkcyjny kolorowy wyswietlacz

/ Duza, zintegrowana gumowa naktadka na pedat

/ Tloczona maska stalowa, ttoczone boczne panele stalowe
/ Ttoczony stopien wejsciowy ze stali nierdzewne;j

/ Reczny hamulec z mechanizmem chronigcym przed
przypadkowym dotknigciem

/ Funkcja redukcji predkosci podczas skretu

/ Modut Cloud Smart

/ Buforowanie opuszczania widet

/ Wybar mocy SPE

/ Wyswietlacz przebiegu i czasu pracy

/ Zintegrowana skrzynka bezpiecznikow

/ Przetwaornica DC-DC

/ Podwajny rozdzielacz wielodrozny

/ Wytacznik awaryjny

/ Sygnat dZzwiekowy cofania

/ PIN trakcyjny

/ Uktad kierowniczy z czujnikiem obcigzenia

/ Standardowy maszt duplex, widty, rama widet i oparcie
tadunku / Akumulatory litowe z systemami ogrzewania
elektrycznego w niskich temperaturach

/ Sprezyna gazowa maski z mechanizmem zabezpieczajgcym
przed dotknieciem

/ Reflektory LED, tylne $wiatta kombinowane LED

/ Gniazdo tadowania zgodne z normami krajowymi

Bezpieczenstwo

/ Opcjonalna funkcja blokady opuszczania moze wytgczyé
funkcje opuszczania, gdy kierowca opusci fotel, zapewniajgc
wysokie bezpieczenstwo.

/ Standardowa konfiguracja zapewnia funkcje opuszczania
widelca. Ponadto opcjonalna elektroniczna funkcja
sterowania podnoszeniem widet

zapohiega upadkowi towarow i uszkodzeniu

podtoza.

/ Hamulec reczny moze byc¢ opcjonalnie wyposazony w
alarm dzwiekowy, ktdry przypomina kierowcy o zaciggnieciu
hamulca recznego przed opuszczeniem waézka.

/ Dostepne sg trzy przyciski klaksonu, ktare znajdujg sie
odpowiednio na kierownicy kierowcy, przetgczniku
keciukowym wyposazonym w podtokietnik (opcjonalnie] i
podtokietniku cofania (opcjonalnie), stuzace do ostrzegania i
ochrony os6b znajdujgcych sie w poblizu.

/ Przed wejsciem do systemu nalezy podac kod PIN.
Administrator ma do dyspozycji 99 zestawow koddw PIN.
Wozek jest wysoce zabezpieczony i osoby nieuprawnione
nie mogg go uruchomic.

Opcje

/ Akumulatory litowe, ktdre mozna szybko wymienié
/ Uruchamianie za pomoca kodu PIN lub karty
magnetycznej / Superelastyczne opony przednie
/ Ekologiczne opony petne

/ Lusterka wsteczne po lewej i prawej stronie

/ Kamera cofania

/ Niebieskie $wiatta przednie i tylne

/ Tylne $wiatta robocze

/ Wazek do pracy w chtodniach

/ Odwracalny podtokietnik (z przyciskiem klaksonu)
/ W petni zamknigta kahina

/ Funkcja wykrywania obecnosci operatora (0PS)
/ Buforowanie podnoszenia widet

/ Potrgjny rozdzielacz wielodrozny

/ Poczwarny rozdzielacz wielodrozny

/ Pigciokrotny rozdzielacz wielodrozny

/ Poszerzone/podwyzszone oparcie tadunku

/ Poszerzona r ama widet

/ Widetki o r 6znych dtugosciach

/ Maszt Duplex z petnym wolnym skokiem

/ Maszt Triplex z petnym wolnym skokiem

/ Zintegrowany przesuw boczny

/ Osprzet o innych specyfikacjach

/ Fotel zawieszany Grammer MSG531

/ Dedykowana tadowarka akumulatordw litowych
/ Zintegrowany system sterowania palcami z
ergonomicznym podtokietnikiem

/ Skrzynka narzedziowa, folder
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ZASILANY LITOWO

WYBIERAJ TO,
CO NAJLEPSZE

LITHIUM ION

LI-ION

TECHNOLOGY

INNOVATIVE LITHIUM-ION

WYKORZYSTAJ MOZLIWOSCI
NIEZAWODNA TECHNOLOGIA LITOWD-
JONOWA

ZALETY BATERII LITOWYCH

,@ Dtuga zywotnoscé

4000 petnych cykli tadowania przy co najmniej 75%
pojemnosci.

Zwrot inwestycji

Zwieksz elastycznosc swoich dziatan, oszczedzaj koszty w
dtuzszej perspektywie.

Bezobstugowy

Brak koniecznos$ci uzupetniania wody i sprawdzania poziomu
kwasu.

Wysoki poziom energii

@ 0 @

Wysoki poziom energii baterii litowo-jonowej zapewnia dtugg
prace i zwigksza wysoka dyspozycyjnosc.

Zastosowanie w zimnych obszarach

Baterie litowo-jonowe utrzymujg wysokg wydajnosc w temperaturach
ponizej zera.

Wysokie bezpieczenstwo i niezawodnos$é

Inteligentne zarzadzanie baterig monitoruje kazdg wazng funkcje, brak
emisji gazéw akumulatorowych.

Mozliwosé tadowania

Petna wydajnosc¢ podczas kilku zmian dzieki efektywnemu tadowaniu
okresowemu.

FUNKCJE | KDORZYSCI
CZYM WYROZNIA SIE HANGCHA
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Bezpieczenstwo
/ Inteligentne zarzadzanie baterig monitorujgce kazd —
g ] q IE] aq Wanﬂﬂh“u s

wazng funkcje.

/ Wieksze bezpieczenstwo uzytkownika dzieki
bezkwasowemu uzytkowaniu.

/ Przyjazny dla uzytkownika dzigki uniknieciu
wymiany baterii.

/ Brak emisji gazéw baterii.

Midial
Zestaw
RANE Q: Jakie sg cechy baterii litowych, zwtaszcza gdy sg stosowane EYTANIE 0: W jaki sposah Hangcha BMS zapewnia
' w srodowiskach o wysokiej i niskiej temperaturze? bezpieczenstwo haterii litowej?
Temperatura fadowania: .30C-B5C HAI\.IGCHA BMS +[systEm zarzgdzania baterig) moze monitorowac
ogniwa przez caty czas.
Temperatura roztadowania: -30C-65C 9 p v
Temperatura $rodowiska przechowywania:  -30C~85C
- "@ Zarzgdzanie bezpieczenstwem baterii:
Po wytgczeniu stacyjki wizka widtowego nalezy sprawdzi¢ stan baterii: Zabezpieczenie przed przetadowaniem/przetadowaniem
Zahezpieczenie przed przetezeniem/przegrzaniem/niskg
1. Upewnij sig, ze na desce rozdzielczej nie ma komunikatu alarmowego temperatura Wielopoziomowa diagnostyka usterek
dotyczgcego systemu akumulatorowego. Podwéjne maonitorowanie usterek
2. Przed uzyciem sprawdz poziom natadowania akumulatora. Zaleca sie
korzystanie z urzadzenia przy poziomie natadowania SOC miedzy 50% a 100%. . . .
y, R i 4 p_ e K B . X ¢ y Wykrywanie parametrow baterii:
3. Jesli poziom natadowania SOC jest nizszy niz 20%, nie zaleca sie dalszego o i .
. . - . - . Wykrywanie i analiza napigcia akumulatora
korzystania z urzgdzenia. Nalezy jak najszybciej natadowac akumulator. . X
Wykrywanie i analiza prgdu akumulatora
Wykrywanie i analiza temperatury akumulatora
PYTANIE - -

Q: Jaki jest czas tadowania i czas uzytkowania haterii

z litowej w wozku widtowym?

1. Dostegpna moc akumulatora litowego (kWh) = napigecie znamionowe x moc
znamionowa x 90% [Aby unikng¢ uszkodzenia akumulatora w wyniku
nadmiernego roztadowania, wozek widtowy jest wyposazony w zabezpieczenie
przed niskim poziomem natadowania (ponizej 10%)).

2. Czas tadowania (h) = pojemno$¢ znamionowa akumulatora litowego (Ah) x
90% + prad wyjsciowy tadowarki [A).

3. Energia zuzyta do tadowania (kWh) = dostepna moc akumulatora litowego +
93% (wydajnosé tadowania tadowarki wynosi 93%).

4. Czas uzytkowania [h) = dostepna moc akumulatora litowego + dane
dotyczace zuzycia energii.

Szczegotowe wartosci zuzycia energii mozna znalez¢ w tabeli technicznej na
platformie udostepniajgce;j.

Zarzgdzanie rownowaga:

Wyréwnanie oparte na tryhie napieciowym

Wyréwnanie oparte na tryhie czasowym

Wyréwnanie oparte na stanie natadowania ogniwa
akumulatora (SOC) Opcjonalne wyréwnanie aktywne/pasywne

% Inne funkcje:

Niski koszt, niskie zuzycie energii
Rejestr danych historycznych
Elastyczna rozbudowa kaskadowa
Weryfikacja danych CRC




Specyfikacja techniczna

Uwaga:e@Standardowa pojemno$¢

O Opcjonalna pojemno$c akumulatora; / Niedostepne

11 Producent HANGCHA GROUP CO.,LTD.
. CPDS13-XCC26 -S| [CPDS15-XCC26G-SI [CPOS18-XCC2G-SI  |[CPDS18-XCC2G-SI [CPOS20-XCC2G-SI
g 12 | Oznaczenie typu producenta CPDS13-XCDBG-S| CPOS15-XCD86-8I EROSIEXE0RRSY  |CPOS1E-XCDac-s| Bhnaal Hapas ol
2 CPDS13-XCO8B1-SI [CPDS15-XC08B1-SI [CPDS16-XC08G-SIF2 (CPDS18-XCO8B1-SI Gpns20-XC08G6-SIF2
% 1.3 Naped elektryczny elektryczny elektryczny elektryczny elektryczny
E 14 Typ operataora: regczny, pieszy, stojacy, siedzacy, kompletujgcy zaméwienia siedzacy siedzacy siedzacy siedzacy siedzacy
% 1.5 Udzwig znamionowy 0 (kg) 1300 1500 1600 1800 2000
N 1.6 Odlegtosc $rodka cigzkosci tadunku ¢ [(mm) 500 500 500 500 500
1.8 Odlegtos¢ tadunku, $rodek osi napedowej do widet x (mm] 360 360 360 360 365
19 Rozstaw osi y (mm]) 1277 1277 1277 1347 1477
2.1 Masa robocza kg 2570 2930 3100 3350 3480
% 2.2 Obcigzenie osi, z tadunkiem przdd/tyt kg 3420/450 3767/663 4011/689 4392/758 4596/864
= 2.3 Obcigzenie osi, bez tadunku przod/tyt kg 1185/1385 1258/1672 1335/1765 1447/1903 1533/1927
® 3.1 Opony: petne gumowe, superelastyczne, pneumatyczne, poliuretanowe petne petne petne petne petne
E 3.2 Rozmiar opony, przdd 18x7 - 8 18x7-8 18x7-8 18x7 -8 200/50-10
o
2 3.3 Rozmiar opony, tyt 16x4.5 - 8 15x4.5 - 8 15x4.5 - 8 140/55-9 140/55-9
E>; 35 Kota, liczha przad tyt (x = kota napedzane) 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2
o 3.6 Rozstaw két, przdd bio (mm) 914 914 914 914 932
3.7 Rozstaw kot, tyt bn (mm) 178 178 178 212 212
4.1 Pochylenie masztu do przodu/do tytu Grad 7/6 7/8 7/6 7/6 7/6
4.2 Wysoko$€é, maszt opuszczony hi ([mm) 1978 1978 1978 1978 1978
4.3 Podnoszenie swobodne he (mm) 145 145 145 145 145
4.4 Podnoszenie ha (mm) 3000 3000 3000 3000 3000
45 Wysoko$eé, maszt wysuniety ha ([mm) 3945 3945 3845 3945 3945
4.7 Wysoko$¢ ostony gérnej STD. he (mm) 2100(2165) 2100(2165) 2100(2165) 2100(2165) 2100(2165)
4.9 Wysokos$¢ siedziska/wysokose stojaka h7 (mm) 1000 1000 1000 1000 1000
412 Wysoko$¢ sprzegu hia (mm) 520 520 520 520 520
4.19 Dtugos$e catkowita I ([mm) 2754 2754 2754 2824 3104
E 4.20 Dtugos$é do czota widet l [mm) 1834 1834 1834 1904 2034
E 4.21 Szerokosc catkowita b1 (mm) 1080 1080 1080 1080 149
= 4.22 Wymiary widet s/e/l (mm) 35/100/920 35/100/920 35/100/920 35/100/920 40/122/1070
4.23 Karetka widet DIN 15 173 --- IS0 2328, klasa/typ A,B 1S02328 2A 1502328 2A 1502328 2A 1502328 2A 1S02328 2A
4.24 | Szeroko$¢ karetki widet ba (mm]) 1000 1000 1000 1000 1000
4.25 | Odlegtosé migdzy ramionami widet bs (mm) 200/1000 200/1000 200/1000 200/1000 240/1000
4.31 Przeswit pod masztem, z tadunkiem mi [mm) 100 100 100 100 100
4.32 Prze$wit pod masztem, érodek rozstawu osi me (mm) 10 10 10 10 1o
4.33 Szerokosc korytarza dla palet 1000 x 1200 w poprzek Ast [mm) 3158 3158 3158 3228 3365
4.34 Szerokos$c korytarza dla palet 800 x 1200 wzdtuz Ast [mm) 3280 3280 3280 3350 3490
4.35 Promien skretu Wa [mm]) 1470 1470 1470 1540 1675
5.1 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 16/16 16/16 16/16 16/16 15/15
5.2 Predko$é podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku mm/s 450/600 450/600 450/600 430/550 400/550
5.3 Predko$¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku mm/s 4B0/440 460/440 460/440 460/420 470/420
5.5 Sita uciggu, z tadunkiem/bez tadunku N 3500 /4000 3400 /3950 3300/33900 3200/3800 3050/3700
5.6 Maks. sita uciggu, z tadunkiem/bez tadunku N 12000/12000 12000/12000 11600/11500 11500/11400 11200/11000
E 5.7 Zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % 16/18 16/18 16/18 15/17 13/15
8 5.8 Maks. zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % 20/20 20/20 20/20 18/20 15/18
5.9 Czas przyspieszania, z tadunkiem/bez tadunku (0-10 m) s 4.5/41 4.8/4.2 4.7/4.3 4.8/4.4 4.9/4.5
510 | Hamulec roboczy Hydrauliczny Hydrauliczny Hydrauliczny Hydrauliczny Hydrauliczny
5.11 Hamulec postojowy Mechaniczny Mechaniczny Mechaniczny Mechaniczny Mechaniczny
- B.1 Moc znamionowa silnika napedowego S2 60 min kW 5x2 AC 5x2 AC 5x2 AC 5x2 AC 5x2 AC
E B.2 Moc znamionowa silnika podnosnika przy S3 15% kW 15 AC 15 AC 15 AC 15 AC 15 AC
% 6.3 Bateria wg DIN 43 531/35/3B A, B, C, zaden nie nie nie nie nie
2 6.4 Napigcie baterii, pojemnosc znamionowa K5 V/Ah 80/230 80/230 80/230 80/230 80/280
% B.8 Min. masa baterii kg 195 195 195 195 280
B.9 Maks. masa baterii kg 230 230 230 230 350
8.1 Typ sterowania napedem MOSFET/AC MOSFET/AC MOSFET/AC MOSFET/AC MOSFET/AC
Producent DB8G/B1: oznacza kontroler Inmotion C2G: nznacza kontroler Curtis.
® é 8.2 Cisnienie robocze dla osprzetu bar 150 150 150 150 150
§ % 8.3 Objetosc oleju dla osprzetu 1/min 35 35 35 35 35
© 8.4 Poziom hatasu przy uchu kierowcy zgodnie z EN / DIN 12 053 dB (A) 72 72 73 73 74
8.5 Sprzeg holowniczy, typ DIN P24 Pin ®24 Pin ®24 Pin ®24 Pin ®24 Pin
9.1 Zhiornik hydrauliczny - pojemno$¢ [oprdznianie i napetnianie) liter 33 33 33 33 43
Pojemnos$c¢ baterii EVE Pojemnos$¢ baterii CATL
Pojemnos$é (Ah) 1.3-1.5t 1.6-1.8t 2.0t Pojemnosé (Ah) 1.3-1.5t 1.6-1.8t 2.0t
230 ° ° [ 228 &) 0 /
280 / / [ 302 o [©] [©]
304 o (] [©) 375 / / o
460 / / o

Uwaga® Standardowa pojemnosc©  Opcjonalna pojemnosé akumulatora; / Niedostepne

Specyfikacja techniczna [synchronizacja magnesdw trwatych)

® Standardowa pojemnosé O  Opcjonalna pojemnos$c akumulatora;

/ Niedostepne

11 Producent HANGCHA GROUP CO.,LTD.
CPDS13-XCY2G-SI (CPDS15-XCY2G-S| |CPOS16-XCY2G-SI (CPDS18-XCY2G-SI [CPDS20-XCY2G-SI
g | 12 | cocaeemuproicons ERESI SR RS EXAY Eromie oo posie v 9 i CreetS
_g 1.3 Naped elektryczny elektryczny elektryczny elektryczny elektryczny
% 1.4 Typ operatora: reczny, pieszy, stojacy, siedzacy, kompletujgcy zaméwienia siedzacy siedzacy siedzacy siedzacy siedzacy
g 1.5 Udzwig znamionowy 0 (ko) 1300 1500 1600 1800 2000
E 1.6 Odlegtosc $rodka ciezkasci tadunku ¢ (mm) 500 500 500 500 500
1.8 Odlegtos¢ tadunku, $rodek osi napedowej do widet x [mm) 360 360 360 360 365
1.9 Rozstaw osi y (mm]) 1277 1277 1277 1347 1477
2.1 Masa robocza kg 2570 2930 3100 3350 34860
% 2.2 Obcigzenie osi, z tadunkiem przdd/tyt kg 3420/450 3767/663 4011/689 4392/758 4596/864
= 2.3 Obcigzenie osi, bez tadunku przéd/tyt kg 1185/1385 1258/1672 1335/1765 1447/1903 1533/1927
® 3.1 Opony: petne gumowe, superelastyczne, pneumatyczne, poliuretanowe petne petne petne petne petne
E 3.2 Rozmiar opony, przad 18x7 -8 18x7 -8 18x7 -8 18x7 -8 200/50-10
E_ 3.3 Rozmiar opony, tyt 15x4.5-8 15x4.5-8 15x4.5-8 140/55-9 140/55-9
E>; 35 Kota, liczba przad tyt [x = kota napedzane) 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2
o 3.6 Rozstaw két, przdd bio (mm) 914 914 914 914 932
37 Rozstaw két, tyt bn (mm) 178 178 178 212 212
4.1 Pochylenie masztu do przodu/do tytu Grad 7/6 7/6 7/6 7/8 7/6
42 Wysoko$¢é, maszt opuszczony hi ([mm) 1978 1978 1978 1978 1978
43 Podnoszenie swobodne he (mm) 145 145 145 145 145
4.4 Podnoszenie hs (mm]) 3000 3000 3000 3000 3000
4.5 Wysoko$¢, maszt wysuniety ha (mm) 3945 3945 3945 3945 3945
47 Wysoko$¢ ostony gornej STD. (Kahbina) he (mm) 2100(2165) 2100(2165) 2100(2165]) 2100(2165) 2100(2165)
4.9 Wysoko$¢ siedziska/wysoko$¢ stojaka h7 (mm) 1000 1000 1000 1000 1000
4.12 | WysokoSE sprzegu hio [mm) 520 520 520 520 520
4.19 Dtugos$e catkowita h (mm) 2754 2754 2754 2824 3104
E 4.20 Dtugos$é do czota widet I [mm) 1834 1834 1834 1904 2034
£ 421 | Szerokosé catkowita by (mm]) 1080 1080 1080 1080 1148
= 4.22 Wymiary widet s/e/l (mm) 35/100/920 35/100/820 35/100/920 35/100/920 40/122/1070
4.23 Karetka widet DIN 15 173 --- IS0 2328, klasa/typ A,B 1502328 2A 1S02328 2A 1S02328 2A 1S02328 2A 1S02328 2A
4.24 | SzerokoS¢ karetki widet bz (mm) 1000 1000 1000 1000 1000
4.25 Odlegtosé migdzy ramionami widet bs (mm]) 200/1000 200/1000 200/1000 200/1000 240/1000
4.31 Przeswit pod masztem, z tadunkiem m (mm) 100 100 100 100 100
4.32 Przeswit pod masztem, $rodek rozstawu osi ma (mm) 10 10 10 1o 10
4.33 Szeroko$¢ korytarza dla palet 1000 x 1200 w poprzek Ast (mm) 3158 3158 3158 3228 3365
4.34 | Szerokosc korytarza dla palet 800 x 1200 wzdtuz Ast [mm) 3280 3280 3280 3350 3490
4.35 Promien skretu Wa [mm]) 1470 1470 1470 1540 1675
5.1 Predkosc¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 16/16 16/16 16/16 16/16 15/15
5.2 Predko$é podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku mm/s 450/800 450/600 450/600 430/550 400/550
5.3 Predko$¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku mm/s 4B80/440 460/440 480/440 460/420 470/420
5.5 Sita uciggu, z tadunkiem/bez tadunku N 3500 /4000 3400 /3950 3300/3900 3200/3800 3050/3700
5.6 Maks. sita uciggu, z tadunkiem/bez tadunku N 12000/12000 12000/12000 11600/11500 11500/11400 11200/11000
E 5.7 Zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % 16/18 16/18 16/18 15/17 13/15
8 5.8 Maks. zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % 20/20 20/20 20/20 18/20 15/18
5.9 Czas przyspieszania, z tadunkiem/bez tadunku (0-10 m) s 4.5/4.1 4.6/4.2 47/4.3 4.8/4.4 4.9/4.5
5.10 Hamulec roboczy Hydrauliczny Hydrauliczny Hydrauliczny Hydrauliczny Hydrauliczny
5.11 Hamulec postojowy Mechaniczny Mechaniczny Mechaniczny Mechaniczny Mechaniczny
@ B.1 Moc znamionowa silnika napedowego S2 60 min kW 5x2 AC 5x2 AC 5x2 AC 5x2 AC 5x2 AC
E 6.2 Moc znamionowa silnika podnaosnika przy S3 15% kW 11AC 11AC 11AC TAC 11AC
% 6.3 Bateria wg DIN 43 531/35/36 A, B, C, zaden nie nie nie nie nie
2 6.4 Napiecie baterii, pojemno$¢ znamionowa K5 V/Ah 80/230 80/230 80/230 80/230 80/230
% B.8 Min. masa baterii kg 195 195 195 195 280
6.9 Maks. masa baterii kg 230 230 230 230 350
8.1 Typ sterowania napedem MOSFET/AC MOSFET/AC MOSFET/AC MOSFET/AC MOSFET/AC
g Producent Y2G/B1: nznacza Enpower kontroler.
o
% 8.2 Cisnienie robocze dla osprzetu bar 150 150 150 150 150
E 8.3 llosé oleju dla osprzetu 1/min 35 &5 35 35 &0
g 8.4 Poziom hatasu przy uchu kierowcy zgodnie z EN / DIN 12 053 dB (A) 72 72 73 73 74
e 8.5 Sprzeg holowniczy, typ DIN ®24 Pin ®24 Pin ®24 Pin ®24 Pin ®24 Pin
9.1 Zhiornik hydrauliczny - pojemnos¢ (opréznianie i napetnianie) liter 33 33 33 33 43
Pojemnos$¢ baterii EVE (silnik synchroniczny z magnesami trwatymi) Pojemnos$¢ baterii CATL [synchroniczna z magnesami trwatymi)
Pojemnosc (Ah) 1.3-1.5t 1.6-1.8t 2.0t Pojemnos¢ (Ah]) 1.3-1.5t 1.6-1.8t 2.0t
230 ° ° ° 228 o [©) /
280 / / ] 302 [©] O o
304 o [e] o 375 / / o
460 / / o @ Standardowa pojemno$¢ O Opcjonalna pojemno$é akumulatora; / Niedostepne




Seria XC 3-kotowy WOZEK ELEKTRYCZNY Z ZASILANIEM LITOWYM - specyfikacja masztu

Catkowita wysokoscé | Wys.wolnego skoku  [Zakres pochytu Udzwig
- Model Wysnkuéél st;rést;nr:ggztu Zkrata | Bezkraty| Zkrata Bez kraty . . Srodek cigzkosci 500mm
podnoszenia 1.3t 1.5t 1.6t 1.8t 2.0t
mm mm mm mm mm mm ) () kg kg kg kg kg
M250 2500 1738 3445 3060 140 140 7 B 1300 1500 1600 1800 2000
M270 2700 1838 3645 3260 140 140 7 B 1300 1500 1600 1800 2000
% E M300 3000 1988 3945 3560 140 140 7 B 1300 1500 1600 1800 2000
E_g g E M330 3300 2138 4245 3860 140 140 7 B 1300 1500 1600 1800 2000
g u&y% % M350 3500 2238 4445 40860 140 140 7 B 1300 1500 1600 1800 2000
gNs3 G M360 3600 2338 4545 4160 140 140 7 B 1300 1500 1600 1800 2000
=~ M400 4000 2588 4945 4560 140 140 7 B 1300 1500 1600 1800 2000
M430 4300 2738 5245 4860 140 140 7 B 1200 1400 1500 1700 1900
M450 4500 2838 5445 5060 140 140 7 B oo 1300 1400 1600 1800
£ U250 2500 1738 3445 3060.5 793 1090 7 B 1300 1500 1600 1800 2000
e U270 2700 1838 3645 3260.5 893 190 7 6 1300 1500 1600 1800 2000
E g g U300 3000 1988 3945 3560.5 1043 1340 7 B 1300 1500 1600 1800 2000
g g% U330 3300 2138 4245 3860.5 193 1490 7 B 1300 1500 1600 1800 2000
2 % & U350 3500 2238 4445 4060.5 1293 1590 7 B 1300 1500 1600 1800 2000
= 5 U360 3600 2288 4545 4160.5 1343 1640 7 5] 1300 1500 1600 1800 2000
U400 4000 2538 4945 4560.5 1593 1940 7 B 1300 1500 1600 1800 2000
N400 4000 1888 4855 4552 943 1292 3.5 5 1300 1500 1600 1800 2000
€ N430 4300 1988 5255 4852 1043 1392 3.5 5 1200 1400 1500 1700 1900
S N450 4500 2038 5455 5052 1093 1392 3.5 5 oo 1300 1400 1600 1800
2%E N470 4700 213 5655 5252 1168 1492 35 5 1000 1200 1300 1500 1700
E g'_—é N480 4800 2138 5755 5352 193 1492 3.5 5 1000 1200 1300 1500 1700
§§ @ N500 5000 2213 5955 5552 1268 1592 3.5 5 800 1100 1200 1400 1600
& N550 5500 2388 6455 6052 1443 1792 35 5 800 1000 oo 1250 1500
NB0O 6000 2588 6955 6552 1643 1992 3.5 5 700 900 1000 1100 1300
NB50 6500 2788 7455 7052 1843 2192 3.5 5 530 730 800 850 1100
Z przesuwem bocznym minus 200 kg, ze zintegrowanym przesuwem bocznym minus 200 kg.
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