Funkce oo LM Ex I Ruc | I
Wazek widtowy Standardowe Opcjonalnie ® - “C}r
Silnik synchroniczny z magnesami trwatymi 48 V [ ] ; =
Hydrauliczna jednostka napedowa [ J ¥ .

Koto napedowe z poliuretanu [ J SIEDZI BA FI RMY DDDZIAtY SERWISDWE ' INNOVATIVE LITHIUM-ION
Dtugosc widet 1150 mm [ ) - }
570 mm szeroko$¢ zewnetrzna widet o . »

Ograniczenie wysokos$ci podnoszenia: 1,8 m [ ] TDDLM EX TRUCK SP- Z D-D- D'_:IdZIai' CZEIadZ ;

r;it:ﬁ::ru;?t’swsicéu\s,’z%ni;y[tcgla masztu Duplex) : UI. Metaluwa 7B' 26_500 Szyd.lnuwiec LI|| %(Etnla :|3, 41-253 EZE'adZI

Kota rownowazace ° slask@toolmex-truck.com.p

Podwajne kota nosne [ ] .

Wozek podnosnikowy i opuszczajgcy wykorzystuje ptynna regulacje predkosci. [ ) SprZEdaZ: ["'48] 530 557 964 Oddziat Pita

Rézna dtugosc widet O . . . .

Rozne szerokosci widet zewnetrznych O Serwis: [+48] 48 616 91 21 al. WDJSka PUISkIEgD 100, 64-920 Pita

Rézne wysokosci podnoszenia masztu O .. pila@toolmex-truck.com.pl

Akumulator litawy 48 V/105 Ah (EVE] O Czesci: (+48) 48 616 9128

Akumulator litowy 48 V/125 Ah [CATL) O ] ] . .

Oparcie fadunku o) Wynajem dtugoterminowy: (+48) 694 403 783 Oddziat Gdynia

Interaktywny licznik

Elementy sterujgce i akcesoria

Wielofunkeyjna sterownica

Dostep za pomocg kodu PIN

Zasilacz USB

Przetgcznik przyciskowy

o

Elektryczne sterowanie (typ stojgcy)

Sterownik Systech

Bezpieczenstwo

Wytacznik awaryjny [ ]
Hamowanie skretne (typ stojacy) [ ]
Ostona masztu O
Klakson [ ]

Prostownik 48V30A

Inne

Prostownik 48V50A

Bateria litowa (48 V/80 Ah, EVE) z wbudowanym prostownikiem (48 V 20 A)

Bateria litowa [48 V/105 Ah, EVE) z whudowanym prostownikiem (48 V, 20 A)
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HAMECHA

Wynajem krétkoterminowy: (+48) 662 651 311
Przetargi: (+48) 664 744 629

Logistyka: (+48) 662 651 331

Sprzet uzywany: (+48) 600 875 924

Leasing i finansowanie: (+48) 616 91 24
Marketing: (+48) 530 283 604

Ksiegowosé: (+48) 617 48 06 (wewnetrzny 9]
Szkolenia na wazki widtowe: (+48) 533 601 668
Sekretariat: (+48) 48 617 48 06

WEJDZ NA NASZA STRONE | ZDBACZ PELNA
OFERTE PRODUKTGOW!

[m] 3% [=]

[=]

www.toolmex-truck.com.pl

HANGCHA GROUP CO., LTD. reserves the right to make any changes
without naotice concerning colors, equipment, or specifications detailed in
this brochure, or to discontinue individual models. The caolors of trucks,
delivered may differ slightly from those in brochures.

ul. Handlowa 1, 81-061 Gdynia
gdansk@toolmex-truck.com.pl

Oddziat Swidnica
ul. Szarych Szeregdw B, 58-100 Swidnica
swidnica(@toolmex-truck.com.pl

Oddziat tomianki
ul. Kolejowa 380, 05-092 tomianki
lomianki@toolmex-truck.com.pl

Oddziat Ostroteka
tawy 72, 07-411 Rzekunh
ostroleka(@toolmex-truck.com.pl

Oddziat Rzeszaw
ul. Przy Torze 1, 35-205 Rzeszaw
rzeszow[@toolmex-truck.com.pl

Oddziat Jasto
ul. Przemystowa 11/7, 38-200 Jasto
jaslo[@toolmex-truck.com.pl
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SERIA X

WOZEK PODNOSNIKOWY ELEKTRYCZNY
HI-RANGE Z BATERIA LITOWO- JONOWA

0 udzwigu od 1200 do 2000 kg

-

#

Making Material Handling Easier



SERIA X HI-RANGE
WOZEK ELEKTRYCZNY

PODNOSNIKOWY

Wazki elektryczne serii X Hi-Range to nowa generacja produktow
opracowanych przez firme Hangcha z myslg o zastosowaniach
magazynowych | logistycznych. Dzieki zastosowaniu zaawansowangj
technologii bezszczotkowego napedu z magnesami trwatymi oraz
wyposazeniu w nowy system 48V produkty te charakteryzujg sie
zaawansowang wydajnoscig, komfortowa, bezpieczng i niezawodng
obstugg oraz niskimi kosztami uzytkowania i konserwacji. Sg one
idealnym narzedziem do zatadunku, roztadunku i transportu towaréw
na paletach w magazynach, supermarketach i warsztatach.

V 0L TAGE

PERMANENT MAGNET
SYNCHRONOUS DRIVE MOTOR

Bezohstugowy silnik
elektryczny z L s
magnesami trwatymi

WYTRZYMALY NA ZEWNATRZ

Woazki elektryczne serii X Hi-Range majg profesjonalny,
przemystowy wyglad zewnetrzny i spojng stylistyke catej serii.
Pojazd ma ptynny, wyrazisty profil i w petni ergonomiczng
konstrukcje, zgodng z najnowszymi trendami w projektowaniu
zewnetrznym.

Zewnetrzna czesc pojazdu, wykonana z wyttaczanych blach
stalowych o wysokiej wytrzymatosci, jest solidna, trwata i

wysokiej jakosci oraz spetnia wymagania dotyczgce ochrony
Srodowiska.

PROSTA OBStUGA

System ptynnej regulacji predkosci
podnoszenia i opuszczania jest
dostepny w standardowej konfiguracji,
zapewniajgc bardziej precyzyjna
kontrole widet oraz stabhilniejsze
podnoszenie i opuszczanie towardow.

Elektroniczny uktad kierowniczy w
standardowej konfiguracji

umozliwia tatwiejszg i bardziej

elastyczng obstuge.

WYSOKA WYDAJNOSC

W Dzieki silnikowi napedowemu o duzej mocy zapewnia
duzg predkose jazdy i dobrg zdolno$é pokonywania

- wzniesien.
Synchroniczny uktad napedowy z magnesami trwatymi
charakteryzuje sie doskonatg wydajnoscig i niskim
zuzyciem energii. Uktad zasilania 48 V generuje mniegj
ciepta.

M Dzieki sterowaniu VCU pojazd mozna kontrolowaé w (Opcja) Akumulator litowy z
sposah precyzyjny, stabilny i bardziej wydajny. whudowanym prostownikiem
[(48V,20A)

Typ pieszego Typ stojacy

km/h
€AB.0= €AY,
2180% == 210"

tadunkiem)
(161

km/h

Predkosc¢ jazdy
(bez tadunku)

Zdolnos¢ do
pokonywania
wzniesien (z
tadunkiem)
(1,61)
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CIESZ SIE
SWOJA PRAC

B 7Zoptymalizowana konstrukcja zapewniajgca

Stojacy pedat gazu z amortyzacjg
znacznie poprawia komfort jazdy w

dobrg widocznosc i tatwy wjazd palety.
B Kompaktowa obudowa i duze zaokraglenia

zapewniajg idealng prace w ograniczonej pozycji stojacej | zmniejsza

przestrzeni, a podwozie w ksztatcie klina zmeczenie podczas diugotrwatej

znacznie zwigksza zdolno$é przejazdu. jazdy.

|
uil

Klient moze wybrac rézne szerokosci
zewnetrznych widet i dtugosci widet, aby
dopasowac je do réznych palet.

NOWA STEROWNICA

Dzigki nowo opracowanej, kompaktowe;j
i stylowej dzwigni sterujgcej wszystkie
operacje mozna wykonywac jednag reka.

Dostep za pomoca kodu PIN

Wyswietlona na ekranie funkcja
predkosci zétwia pozwala na powolne
poruszanie sie i utatwia uktadanie
towaréw w waskich przestrzeniach.

Li-ION wrrem
HANGCHA

KONSERWACJA

B Bezohstugowy silnik synchroniczny z magnesami trwatymi.

B Informacje o usterkach mozna sprawdzic bezposrednio za pomocg
interaktywnych przyrzadaow, zamiast korzystac z instrukcji obstugi.

B Tylna pokrywa moze byc catkowicie otwarta, operator ma widok na
wszystkie elementy, dzieki czemu konserwacja jest bardzo wygodna.

B Wszystkie waty sg wyposazone w smarowang tuleje watu i miseczke
olejowa, co zapewnia wygodng konserwacje i dtugg zywotnosc.

WIEKSZA OCHRONA

Dzieki zastosowaniu czteropunktowej konstrukcji o niskim srodku
ciezkosci i ramie ze stali o wysokiej wytrzymatosci, rama pojazdu
charakteryzuje sie duzg nosnoscig koncowg i dtugg zywotnoscia.
Zastosowanie bezkontaktowego czujnika zhlizeniowego zapewnia dtugg
zywotnose i niezawodnos$eé dziatania.

Profil masztu typu H zapewnia wigekszg stahilnos$¢ i sztywnose.
Akumulator jest niezawodnie zamocowany, a pokrywa akumulatora jest
podparta miekkimi materiatami, dzieki czemu wibracje i hatas
generowane podczas pracy pojazdu sg zredukowane.

Wersja dla pieszych wykorzystuje

nowy system napedowy, dzieki czemu
silnik napedowy nie obraca sie wraz z
dyszlem, co pozwala unikngé zginania
wszystkich przewoddw podtgczonych

N

Dzieki cichej i niskowibracyjnej hydraulicznej

do silnika napedowego.

jednostce napedowej zapewnia stahilne i
niezawodne podnoszenie i opuszczanie.

Wtyczka zasilajgca jest zamocowana na Wykrawane widty zapewniajg wigkszg

karoserii ciezardwki, aby unikngc wytrzymatosé, a prowadnica konAcowki

uszkodzen podczas montazu baterii. zapewnia wyzszg wydajnose pracy.

S e o, B I Gi -

Wodoodporne wtyczki i ztgcza zapewniajg
niezawodng ochroneg instalacji
elektrycznej.



Trzy rodzaje hamulcéw: Hamulec

zwalniajgcy, hamulec cofania i

hamulec awaryjny zapewniajg

bezpieczenstwo jazdy.

: .

Zastosowana funkcja

antyposlizgowa zapewnia

= -
preser T e

bezpieczenstwo pracy. — =

g Tl
= et
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Przycisk awaryjny na gtowicy
dyszla moze skutecznie
zapohiec urazom kierowcy.

n Predkos¢ jazdy zostanie automatycznie
zmniejszona po podniesieniu widet o 500 mm.

2]
&)

Zmniejsz predkosé

1|
&)

Po podniesieni

Predkose¢ skretu jest automatycznie
E zmniejszana podczas Kierowania tylko dla

widet podczas skrecania. o s operatoréw stojgcych.
500mm. - - ¢
E W standardowej konfiguracji zapewnione jest ’% E
E miekkie opuszczanie widet, aby zapewnié i 0
bezpieczenstwo pojazdu, gdy widty sg 4 Z
" A ¢¢ podniesione do gary. (dostepne tylko dla Ql ¢
¢T masztu DUPLEX] a I
Miekkie Migkkie n Posiada inteligentng funkcje tagodnego
ladowanie ladowanie opuszczania, ktdra automatycznie zmniejsza

(podnoszenie) (opuszczanie)

predkose opuszczania, gdy widty znajdujg sie

mniej niz 100 mm nad ziemig, skutecznie
chronigc bezpieczenstwo tadunku.

B [dostepne tylko dla masztu podwajnego)

E W standardowej konfiguracji dostepna jest
funkcja zatrzymania podnoszenia, gdy
wysoko$¢ podnoszenia osiggnie limit 1,8 m, oraz B YEARS
wznowienia podnoszenia po cofnigciu barier
1800mm , . i o g q .
ochronnych, aby utatwi¢ personelowi ucieczke HANGCHA zapewnia baterie litowo-jonowg WARRANTY

w przypadku upadku towaraw znajdujacych sie [LiFePD4) z B-letnig gwarancjg lub
na duzej wysokosci. gwarancjg na 12 000 motogodzin pracy.




ZASILANY LITOWO

WYBIERAJ TO,
CO NAJLEPSZE

LITHIUM ION

INNOVATIVE LITHIUM-ION

WYKORZYSTAJ MOZLIWOSCI

NIEZAWODNA TECHNOLOGIA LITOWO-
JONOWA

ZALETY BATERII LITOWYCH

Zastosowanie w zimnych obszarach

,@ Dtuga zywotnoscé

4000 petnych cykli tadowania przy co najmniej 75%
pojemnosci.

Zwrot inwestycji

Zwieksz elastycznose swoich dziatan, oszczedzaj koszty w
dtuzszej perspektywie.

Bezobstugowy

Brak koniecznosci uzupetniania wody i sprawdzania poziomu
kwasu.

Wysoki poziom energii

@ 0 @

Wysoki poziom energii baterii litowo-jonowej zapewnia dtugg
prace i zwieksza wysoka dyspozycyjnose.

Baterie litowo-jonowe utrzymujg wysokag wydajnosé w temperaturach
ponizej zera.

Wysokie bezpieczenstwo i niezawodnos$é

Inteligentne zarzadzanie baterig monitoruje kazdg wazng funkcje, brak
emisji gazéw akumulatorowych.

Mozliwosé tadowania

Petna wydajno$¢ podczas kilku zmian dzigki efektywnemu tadowaniu
okresowemu.

FUNKCJE | KORZYSCI
CZYM WYRO2ZNIA SIE HANGCHA

100%
£ eo% ___ Litowa
= Bateria
T  80%
W d H z 2 E 70% ___ Otowiowa
=4 o .
ajnosc :
y J s B0%
g
E 50% . Przerwa
. . . . . L. o od pracy
Dzieki szybkiemu tadowaniu kazdy przestaj, np. E S
przerwa na lunch, moze zostac efektywnie e Zgj
wykorzystany, a bateria natadowana w bardzo @ m%" Czas pracy
kratkim czasie. tadowanie posrednie nie wptywa na o
zywotnose baterii.
oh gh 16h 24h
Bk ing ogrim : Sunracas
Bezpieczenstwo 4
. . . . . N nFE
/ Inteligentne zarzgdzanie baterig monitorujgce kazda FLagaayTe e ar e
s . [ . ] o
wazng funkcje. ¥
/ Wigksze bezpieczenstwo uzytkownika dzigki
bezkwasowemu uzytkowaniu. 'll-.
/ Przyjazny dla uzytkownika dzieki uniknieciu ]
wymiany baterii. ]
/ Brak emisji gazéw baterii.
Hindel
el
EEANIE Q: Jakie sg cechy baterii litowych, zwtaszcza gdy sg BVIANIE 0: W jaki sposoh Hangcha BMS zapewnia
' stosowane w srodowiskach o wysokigj i niskiej bezpieczenstwo haterii litowej?
temperaturze? HANGCHA BMS [syst dzania baterig) moz it c
Temperatura tadowania: 30C-B5C \ +sys em zarzgdzania baterig) moze monitorowac
Temperatura roztadowania: -30C-65C ogniwa przez caty Czas.
Temperatura $rodowiska przechowywania: ~ -30C~85C
- "@ Zarzgdzanie bezpieczenstwem baterii:
Po wytgczeniu stacyjki wizka widtowego nalezy sprawdzi¢ stan baterii: Zahezpieczenie przed przetadowaniem/przetadowaniem
Zahezpieczenie przed przetezeniem/przegrzaniem/niskg
1. Upewnij sig, ze na desce rozdzielczej nie ma komunikatu alarmowego temperatura Wielopoziomowa diagnostyka usterek
dotyczgcego systemu akumulatorowego. Podwéjne maonitorowanie usterek
2. Przed uzyciem sprawdz poziom natadowania akumulatora. Zaleca sie
korzystanie z urzadzenia przy poziomie natadowania SOC miedzy 50% a 100%. . . .
y’ . i a p_ ve K . . . ® y Wykrywanie parametrow baterii:
3. Jesli poziom natadowania SOC jest nizszy niz 20%, nie zaleca sig dalszego o K .
. . - - - . Wykrywanie i analiza napigcia akumulatora
korzystania z urzgdzenia. Nalezy jak najszybciej natadowac akumulator. . .
Wykrywanie i analiza prgdu akumulatora
Wykrywanie i analiza temperatury akumulatora
PYTANIE =

(: Jaki jest czas tadowania i czas uzytkowania baterii

z litowej w wozku widtowym?

1. Dostepna moc akumulatora litowego (kWh) = napiecie znamionowe x moc
znamionowa x 90% (Aby unikng¢ uszkodzenia akumulatora w wyniku
nadmiernego roztadowania, wozek widtowy jest wyposazony w zabezpieczenie
przed niskim poziomem natadowania [ponizej 10%)).

2. Czas tadowania (h) = pojemno$¢ znamionowa akumulatora litowego (Ah) x %
90% + prad wyjsciowy tadowarki [A).

3. Energia zuzyta do tadowania (kWh) = dostepna moc akumulatora litowego +

93% (wydajnos¢ tadowania tadowarki wynosi 93%).

4. Czas uzytkowania [h) = dostepna moc akumulatora litowego + dane

dotyczace zuzycia energii.

Szczegotowe wartosci zuzycia energii mozna znalez¢ w tabeli technicznej na

platformie udostepniajace;j.

Zarzgdzanie rownowaga:

Wyrdwnanie oparte na trybie napieciowym

Wyréwnanie oparte na tryhie czasowym

Wyrdwnanie oparte na stanie natadowania ogniwa
akumulatora (SOC) Opcjonalne wyréwnanie aktywne/pasywne

Inne funkcje:

Niski koszt, niskie zuzycie energii
Rejestr danych historycznych
Elastyczna rozbudowa kaskadowa
Weryfikacja danych CRC



1,2 t Specyfikacja masztu

Maks. Przeswit, o ko4 Przedius Kodé
wysokost widty puszcznhna wysokos$EPrze quna wysoko$e Wolny skok
podnoszenia h3 (h3 + h13) " *
mm mm mm mm mm
£ 2100 2130 1540 2590 S0
Sed 2500 2590 1740 2990 30
. 538 2700 2790 1840 3190 30
Ex 28¢ 3000 3090 1990 3490 30
E S Gz 3200 3290 2090 3690 30
g2gcg 3400 3490 2190 3890 30
3600 3680 2290 4080 S0
£ 2100Y 2190 1540 2590 1070
5 2 25007 2530 1740 2990 1270
§ % 2700 2790 1840 3190 1370
kg 3000 3090 1990 3490 1520
NEZ 3200 3290 2090 3690 1620
g 5 g 3400 3480 2190 3890 1720
3600 3690 2290 4090 1820
e
X o 3600V 3690 1660 4080 1195
& o 3900¢ 3990 1760 4380 1295
x g9 4100 4190 1830 4580 1360
E zE 4300 4390 1890 4780 1425
=
8B E 4500 4590 1960 4980 1495
SN2 4700 4790 2030 5180 1560
Uwaga: 1) Konieczne byto zastosowanie opcjonalnej funkcji wysuwania baterii z boku, ktéra utatwia
jej wymiane.
. .
1,4-1,6 t Specyfikacja masztu
Maks. Przeswit P . ;
- ’ Opuszczona wysokodcé 3
wysokosé widty P h1 v F'rzed+qur:a wysokosé Wolny skok
podnoszenia h3 (h3 + h13)
mm mm mm mm mm
2000v 2030 1540 2540 S0
= ~ 2400Y 2480 1740 2940 90
B g 2700 2730 1830 3240 S0
=4 X 2900 2990 1990 3440 30
SLsx 3000 3080 2040 3540 30
:%D % £ 3300 Glefein) 2190 3840 90
=NE 2 3500 3590 2290 4040 30
= @ e 3800 3830 2440 4340 S0
aEocs3 4000 4080 2540 4540 S0
4200 4290 2640 4740 90
4500 4590 2790 5040 S0
= 2000Y 20380 1540 2540 1020
D:- 2400Y 2480 1740 2840 1220
o 2700 2790 1890 3240 1370
i 3000 3080 2040 3540 1520
o 3300 3390 2190 3840 1670
= 3500 3580 2290 4040 1770
3500Y 3590 1660 4020 1160
38007 3890 1760 4320 1260
< g 4000Y 4080 1830 4520 1330
n % 4200 4290 1890 4720 1390
= = 4500 4580 2030 5020 1490
E € 4700 4790 2060 5220 1560
i z 4800 4890 2090 5320 1590
sV s 5000 5090 2160 5520 1660
= = 5200 5290 2230 5720 1730
5500 5580 2330 6020 1830
6000 6080 2500 6520 2000
Uwaga: 1) Konieczne byto zastosowanie opcjonalnej funkcji wysuwania baterii z boku, ktéra utatwia
jej wymiane.
2.0t Specyfikacja masztu
Maks. Przeswit, i . ‘i
g g [¢] ke Przedluzona wysokos¢
wysokos¢ widly puszczor;]alwyso o8 hs w Wolny skok
podnoszenia h3 (h3 +h13)
mm mm mm mm mm
2050Y 2140 1660 2690 90
22504 2340 1760 2890 90
24007 2480 1830 3030 90
3 2700 2790 1990 3340 90
2 £ 3000 3080 2140 3640 S0
g _“2’ 3200 3290 2240 3840 S0
] 3400 3480 2340 4040 90
“ 3600 3680 2440 4240 90
3800 3890 2540 4440 S0
4000 4090 2640 4840 90
4300 4380 2850 5000 90
4500 4590 2950 5200 90
. 2050Y 2140 1660 2690 1020
% 22501 2340 1760 2890 1120
E 2400Y 2480 1830 3030 1200
»-8 2700 2790 1930 3340 1350
< 3000 3080 2140 3640 1500
g 3200 3290 2240 3840 1300
= 3400 3490 2340 4040 1700
3600 3690 2440 4240 1800
35007 3580 1800 4150 1165
3800 3890 1900 4450 1260
4000 4090 1965 4850 1300
4200 4280 2030 4850 {11395
= 4500 4580 2130 5150 1495
;% 4800 4890 2230 5450 jIE3E]
° 5000 5080 2330 5650 1660
= 5500 5580 2465 6150 1830
6000 6030 2640 6650 2000

Uwaga: 1) Konieczne byto zastosowanie opcjonalnej funkcji wysuwania baterii z boku, ktdéra utatwia jej wymiane.

Wykres znamionowych
obcigzen i centrow
ohcigzenia

FIFT WEIGHT 3. n
LIET HEIGHT 3. 6n

LIFT JEIGHT 3.9

990
920
850

LIET HEIGHT 4, In

LIFT VEIGHT 1,30

TP TErGT
LIFT IEIGHT 4. 7n

a 760
700

600

500

RATED LOAD WETGHT

400

800 700 600 mm

LOAD CENTRE POSITION

1.2t

Wykres znamionowych
obcigzen i centraw

LIFT B <o 1400 ke
LIFT WBIGHT 3,801 90
T 1150
LT s
T 1080
T T 1039
TR 950 —
LIFT HET % =
890 =
) =
LIFT 16T 1,50 ————] 760 =)
LIFT HEIGHT 4, Tm 700 =
T 50 ~
e | | 2
PTG 550 250 3
TP LG o0 150 a
=)
=
200 =

800 700 600 mm

LOAD CENTRE POSITION
1.4t

LIFT HEIGHT <3

LIFT LG
LIFT HEL

LI e
I T

LIFT HEIGHT
LIFT GG

TP eG4 7n 75
e s

LUT ELGHT
LIFT HEIGHT

LIFT HEIGHT 6

RATED LOAD WEIGHT

800 700 600 mm

LOAD CENTRE POSITION
1.6t

Wykres znamionowych
obcigzen i centrow
obcigzenia

LIFT UETGHT
LIFT HEIGHT 3n

b 110
LIFT HEIGHT 3. 6m 1210
LIFT HETGHT 3. 8n 1200
T —
10
0150 M T 950

LIFT HE1GHT
LIFT HELGHT

LIFT HEIGHT 5,50

LIFT_HEIGHT 6

RATED LOAD WEIGHT

800 700 600 mm

LOAD CENTRE POSITION
2.0t

Dane techniczne

1.1 Producent HANGCHA GROUP CO.,LTD.
E 1.2 Oznaczenie typu producenta CDD12-XT1S-SI CDD14-XT1S-SI CDD16-XT1S-SI CDD20-XT1S-SI
?u 1.3 Naped Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
E 1.4 Typ operatora Stojacy Stojacy Stojacy Stojacy
g 1.5 Udzwig znamionowy/obcigzenie znamionowe kg 1200 1400 1600 2000
= 1.6 Odlegtosc srodka ciezkosci tadunku c(mm) 600 600 600 600
N 1.8 Odlegtosc tadunku, od $rodka osi do widet X [mm) 700 700 700 700
1.9 Rozstaw osi y (mm) 1296 1331 1331 1331
2.1 Waga serwisowa kg 1200 1220 1230 1260
% 2.2 Obcigzenie osi, z tadunkiem przad/tyt kg 876/1524 956/1664 1033/1797 1190/2070
= 2.3 | Obciazenie osi, bez tadunku przad/tyt kg 840/360 854/366 861/369 882/378
3.1 Rodzaj ogumienia PU PU PU PU
'§ 3.2 Rozmiar opony, przad ($250-80 $250.80 ($250+80 $250.80
-§ 3.3 | Rozmiar opony, tyt #8380 #83.80 (#83.80 (#83.80
Z 3.4 | Dodatkowe kota (wymiary) #140.55 #140.55 #140.55 (#140.55
é_ 35 Kota, liczba przad/tyt (x = kota napedzane) Ix+1/4 Ix+1/4 Ix+1/4 Ix+1/4
e 36 Bieznik, przod b1o (mm) 516 5186 516 516
37 Bieznik, tyt b11(mm) 385 385 385 385
4.2 | Wysokosé, maszt opuszczony h1(mm) 1840 1890 1830 1990
4.3 Wolny skok h2 [mm) S0 S0 90 30
4.4 | Wysokosé podnoszenia h3 (mm) 2700 2700 2700 2700
4.5 Wysokos$g, maszt roztozony ha [mm]) 3190 3240 3240 3340
4.9 | Wysokoéé dyszla w pozyciji jazdy min./maks. h14 [mm) 1170/1400 1170/1400 1170/1400 1170/1400
415 | Wysoko$é, opuszczony h13 (mm] 90 90 90 90
Zz 4.9 | Dtugosé catkowita 11{mm] 1987° 2019% 20199 2019°
g 4.20 | Dtugosé do czota widet l2 (mm]) 8343 8692 8692 8697
§ 4.21 | Szerokosé catkowita b1/b2 (mm) 800 800 800 800
4.22 | Wymiary widet DIN IS0 2331 s/e/l(mm] 60/185/1150 60/185/1150 60/185/1150 65/185/1150
4.25 | Rozstaw widet bs (mm) 570 570 570 570
4.32 | Przeswit, centrum rozstawu osi m2 (mm) 25 25 25 25
4.34.1 | Szerokosé korytarza dla palet 1000 x 1200 w poprzek Ast [mm]) 2201(2632)3! 2236(2667)1 2236(2667)" 2236(2667)™
4.34.2 | Szerokosc korytarza dla palet 800 x 1200 wzdtuz Ast [mm) 2251(2682)2° 2286(2717)2% 2286(2717)2% 2286(2717)2
4.35 | Promien skretu Wa (mm] 1551(1982) 1586(2017) 1586(2017) 1586(2017)
5.1 Predkosc jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 9/11 9/11 9/11 8/10
5.2 | Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0.225/0.47 0.195/0.4 0.18/0.4 0.16/0.34
5.3 | Predko$c opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0.45/0.4 0.45/0.4 0.45/0.4 05/0.4
5.8 Max. Zdolno$é pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tad. % 10/16 10/16 8/16 8/16
5.10 Hamulec serwisowy Regeneracyjny Regeneracyjny Regeneracyjny Regeneracyjny
E B.1 Mac silnika napedowego S2 60 min kW 2.2 2.2 2.2 2.2
E 6.2 Mac silnika podnoszenia przy S3 15% kW 4.2 4.2 4.2 42
% 6.4 | Napigcie baterii, pojemno$¢ znamionowa V/Ah 48/80 48/80 48/80 48/80
B.5 Waga baterii kg 60 60 60 60
Uwaga: 1) Zgodnie z normg VDI2198 + 220 mm. 2) Zgodnie z norma VDI2198 + 140 mm. 3) Triplex full-free + 21 mm.
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Dane techniczne

11 Producent HANGCHA GROUP CO.,LTD.
R 1.2 Oznaczenie typu producenta CDD12-XT1-SI CDD14-XT1-SI CDD16-XT1-SI CDD20-XT1-SI
% 1.3 Naped Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
§ 1.4 Typ operatora Pieszy Pieszy Pieszy Pieszy
g 15 Udzwig znamionowy/obcigzenie znamionowe kg 1200 1400 1600 2000
§ 16 Odlegtosc srodka ciezkosci tadunku c(mm) 600 600 600 600
N 1.8 Odlegtose tadunku, od $rodka osi do widet % [mm) 700 700 700 700
1.9 Rozstaw osi y (mm) 1318 1318 1318 1318
2.1 Waga serwisowa kg 1020 1040 1040 1080
% 2.2 Obcigzenie osi, z tadunkiem przad/tyt kg 625/1595 685/1755 740/1300 865/2215
= 2.3 | Dbciazenie osi, bez tadunku przad/tyt kg 685/335 700/340 700/340 725/355
3.1 Rodzaj ogumienia pPU PU PU PU
‘g 3.2 Rozmiar opony, przad $250.80 ($250.80 $250.80 (25080
-§ 3.3 | Rozmiar opony, tyt (#8380 (#83.80 #83.80 ?83-80
: 3.4 | Dodatkowe kota (wymiary) #140.55 #140.55 #140.55 $140+55
§_ 35 Kota, liczba przad/tyt (x = kota napedzane) Ix+1/4 Ix+1/4 Ix+1/4 Ix+1/4
S 3.6 | Bieznik, przad bio (mm) 510 510 510 510
37 Bieznik, tyt b11 (mm) 385 385 385 385
4.2 | Wysoko$¢, maszt opuszczony h1(mm) 1840 1890 1890 1990
4.3 Wolny skok hz2 [mm) S0 S0 S0 390
4.4 | Wysoko$¢ podnoszenia h3(mm]) 2700 2700 2700 2700
4.5 | Wysoko$e, maszt roztozony hs (mm) 3190 3240 3240 3340
4.9 | Wysokosc dyszla w pozycji jazdy min./maks. his (mm) 790/1205 790/1205 790/1205 790/1205
415 | Wysokos$é, opuszczony h13 (mm] 90 90 90 90
2 4.19 | Dtugosc catkowita 11 {mm) 19343 19343 19343 19343
E 4.20 | Dtugosé do czota widet l2 [mm) 7843 7843 7843 7842
E 4.21 | Szerokos¢ catkowita b1/b2 (mm]) 800 800 800 800
4.22 | Wymiary widet DIN IS0 2331 s/e/l{mm) 60/185/1150 60/185/1150 60/185/1150 65/185/1150
4.25 | Rozstaw widet bs (mm) 570 570 570 570
4.32 | Przeswit, centrum rozstawu osi m2 (mm) 25 25 25 25
4.34.1 | Szerokosé korytarza dla palet 1000 x 1200 w poprzek Ast (mm]) 22003 22003 22003 22007
4.34.2 | Szeroko$c korytarza dla palet 800 x 1200 wzdtuz Ast ([mm) 22501 225078 225028 225028
4.35 | Promien skretu Wa (mm) 1550 1550 1550 1550
5.1 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 6/6 6/6 6/6 6/6
5.2 | Predkosc podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0.225/0.47 0.195/0.4 0.18/0.4 0.16/0.34
5.3 | Predko$c opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0.45/0.4 0.45/0.4 0.45/0.4 05/0.4
5.8 Max. Zdolno$é pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tad. % 8/16 8/16 6/16 5/16
5.10 Hamulec serwisowy Regeneracyjny Regeneracyjny Regeneracyjny Regeneracyjny
= 6.1 Maoc silnika napedowego S2 60 min kW 2.2 2.2 2.2 22
§ 6.2 Mac silnika podnoszenia przy S3 15% kW 4.2 4.2 4.2 42
% B.4 | Napigcie baterii, pojemno$c¢ znamionowa V/Ah 48/80 48/80 48/80 48/80
o B.5 | Waga baterii kg 60 60 60 60

Uwaga: 1) Zgodnie z normg VDI2198 + 220 mm. 2) Zgodnie z norma VDI2198 + 140 mm. 3) Triplex full-free + 21 mm.
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